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ROBERT BOSCH GMBH, 70442 Stuttgart 



Verfahre n zur Uberprufiing wenigstens dreier Sensoren, die eine MessgroBe im Bereich 
einer Brennkraftmaschine erfassen 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Uberpnifung wenigstens dreier Sensoren, die 
eine MessgroBe im Bereich einer Brennkraftmaschine erfassen, nach der Gattung des 
unabhangigen Anspruchs. 

Zur Einhaltung von Abgasgrenzwerten werden bei Brennkraftmaschinen 
Abgasnachbehandlungssysteme eingesetzt, die beispielsweise einen Katalysator, einen 
Partikelfilter oder andere, zur Abgasnachbehandlung geeignete Bauteile enthalten. Die 
eingesetzten Bauteile arbeiten haufig nur in einem bestimmten Temperaturbereich 
optimal. Sofern die Bauteile speichernde Eigenschaften hinsichtlich wenigstens einer 
Abgaskomponente aufweisen, ist im allgemeinen eine Uberwachung des 
Beladungszustands mit der Abgaskomponente erforderlich. 

Zui* Erfassung der MessgroBe Temperatur werden Temperatursensoren eingesetzt, die 
sowohl im Ansaugbereich, an der Brennkraftmaschine selbst und im Abgasbereich 
angeordnet sein konnen. Zur Erfassung der MessgroBe Druck werden Drucksensoren 
eingesetzt, die beispielsweise zur Ermittlung des Beladungszustands eines Partikelfilters 
herangezogen werden konnen. Die Drucksensoren erfassen die am Partikelfilter 
auftretende Druckdifferenz, welche ein MaB fur den Beladungszustand ist. Weitere 
Drucksensoren konnen im Ansaugbereich der Brennkraftmaschine angeordnet sein. 

Falls ein Sensor ein fehlerhaftes Sensorsignal bereitstellt, kann es zu einer fehlerhaften 
Steuerung der Brennkraftmaschine und des Abgasnachbehandlungssystems kommen. Die 
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Folgen sind ein erhohter Kraftstoffverbrauch der Brennkraftmaschine und erhohte 
Abgasemissionen. 

Ein ordnungsgemMBes Arbeiten der gesamten Vorrichtung ist nur sichergesteilt, wenn die 
e.ngesetzten Sensoren ein zuverlassiges Sensorsignal bereitstellen. Aus der DE 1 01 12 
139 Al ist ein Verfahren zur Uberwachung von Sensoren bekannt geworden die eine 
MessgroBe einer Brennkraftmaschine erfassen. Hierbei kann es sich urn 
Temperatursensoren, Drucksensoren oder andere Sensoren handeln. Die einzelnen 
Sensorsignale werden mit einem Referenzsignal verglichen, welches ein weiterer Sensor 
berertstellt, der selbst in die Diagnose nicht einbezogen ist. Der in die Diagnose nicht 
embezogene Sensor ist an einem Einbauort angeordnet, bei dem eine vergleichsweise 
gennge Sensorbelastung auftritt, wie beispielsweise im Ansaugbereich, in welchem ein 
Temperatursensor geringeren Temperaturschwankungen ausgesetzt ist wie wenn er im 
Abgasbereich eingesetzt ware. Durch Differenzbildungen der einzelnen Sensorsignale der 
zu Uberwachenden Sensoren mit dem Referenzsignal des nicht uberwachten Sensors und 
VergIe 1C he mit jeweils vorgegebenen Schwellenwerten werden fehlerhafte Sensoren 
erkannt. Sofem in den vorausgegangenen Verfahrensschritten kein Fehler erkannt wurde 
w,rd zum Schluss noch ein Plausibilitatstest durchgefuhrt durch Differenzbildungen 
Ziehen den zu uberwachenden Sensoren und Vergleiche mit Schwellenwerten. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, ein Verfahren zur Oberprufung wenigstens 
dre.cr .ensoren anzugeben, die eine Messgr6Be im Bereich einer Brennkraftmaschine 
erfassen, das bei einem einfachen Oberprufungsaufwand ein zuverlassiges Ergebnis 
bereitstellt. 

Di* AufgabawircLdurch die im unabhangigen Anspruch angegebenen Merkmale gel6st. 



Vorteile der Erfindung 



Gem^ii dem erfindungsgemaBen Verfahren ist vorgesehen, dass ein MaB fiir das 
Sensor S1 gnai des jeweils zu uberprufenden Sensors mit einem Referenzsignal verglichen 
w.rd, dass das Referenzsignal aus wenigstens einem Teil der Sensorsignale der zu 
uberprufenden Sensoren gewonnen wird und dass ein Sensor als fehlerhaft erkannt wird 
anhand eines Vergleichs des MaBes fur das Sensorsignal und dem Referenzsignal 
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Das erflndungsgemafie Verfahren weist zunachst den Vorteil auf, dass in die Diagnose 
samthche Sensoren einbezogen sind. Ein wesentlicher weiterer Vorteil liegt darin dass 
be, der zu Grunde liegenden Oberprufung wenigstens dreier Sensoren mit einfachen 
Vergleichsoperationen sofort ein fehlerhafter Sensor erkannt werden kann. 

Vorteilhafte Weiterbildungen und Ausgestaltungen des erfindungsgemaBen Verfahrens 
ergeben sich aus abhangigen Anspruchen. 

Eine Ausgestaltung sieht vor, dass das Referenzsignal aus einem Mittelwert eines Mafies 
der Sensorsignale mindestens eines Teils der zu Uberpriifenden Sensoren gebildet wird 

D. e MaBnahme ermoglicht eine sehr einfache Bereitstellung des Referenzsignals. Eine 
vortedhafte Weiterbildung dieser Ausgestaltung sieht vor, dass die Sensorsignale bei der 
M.ttelwertbildung mit jeweils einem vorgegebenen Faktor gewichtet werden Die 

E, nbeziehung eines Gewichtungsfaktors ermoglicht die Beriicksichtigung der Wichtigkeit 
und des Einbauorts der einzelnen Sensoren. 

Eine einfache Oberprufung ist dadurch mSglich, dass ein Sensor als fehlerhaft erkannt 
w.rd, wenn die Differenz zwischen dem Mali ftir das Sensorsignal und dem 
Referenzsignal einen vorgegebenen Schwellenwert uberschreitet. 

Falls das Referenzsignal durch wenigstens einen fehlerhaften Sensor verfalscht wird 
kann m.t der Ausgestaltung, dass derjenige Sensor als fehlerhaft erkannt wird, dessen 
MaB fur das Sensorsignal am weitesten vom Referenzsignal entfernt liegt, dennoch eine 
zuverlassige Erkennung eines fehlerhaften Sensors sichergestellt werden. 

Eine Weiterbildung des erfindungsgemaBen Verfahrens sieht vor, dass die Oberprufung 
m einem station*™ Betriebszustand oder im Stillstand oder nach einem Kaltstart der 
Brennkraftmaschine durchgefuhrt wird. Die Weiterbildung stellt sicher, dass die 
Sensorsignale der zu uberpriifenden wenigstens drei Sensoren wenigstens 
naherungsweise einen stationaren Wert aufweisen, sodass die Oberprufung zu einer 
verlasslichen Aussage ftlhrt. Wahrend eines Stillstands oder nach einem Kaltstart der 
Brennkraftmaschine weisen die Sensorsignale einen Wert auf der durch die 
Umgebungsbedingungen vorgegeben ist. Bei Temperatursensoren werden die 
Sensorsignale weitgehend die Umgebungstemperatur widerspiegeln. 
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Die MaBnahme, dass der Stillstand der Brennkraftmaschine detektiert wird, wobei ein 
Ze.tgeber vorgesehen ist, der bei einem detektieren Stillstand gestartet wird und dass die 
Uberpriifung nach Ablauf einer vorgegebenen Zeit vorgesehen ist, stellt sicher, dass ein 
stat.onarer Zustand der Sensorsignale im Stillstand der Brennkraftmaschine auch 
tatsachlich vorliegt. 

Eine andere MaBnahme, die sicherstellt, dass der stationaren Betriebszustand, der 
Stillstand Oder der Kaltstart der Brennkraftmaschine vorliegt, sieht einen Vergleich 
zwischen einem Sensorsignal wenigstens eines ausgewahlten Sensors, welches eine 
Iangsame Anderungsgeschwindigkeit aufweist, und einem Sensorsignal eines zu 
prufenden Sensors vor. Der ausgewahlte Sensor ist an einem Bauteil angeordnet, das eine 
moghchst grofle Tragheit im Hinblick auf das Sensorsignal aufweist. Bei einem 
Temperatursensor handelt es sich urn ein Bauteil mit einer hohen Warmekapazitat. 

Eine Weiterbildung des erfindungsgemaBen Verfahrens sieht vor, dass das Sensorsignal 
ernes als fehlerhaft erkannten Sensors bei der Ermittlung des Referenzsignals nicht 
beriicksichtigt wird. Der Ausschluss des fehlerhaften Sensors bei weiteren Uberpriifungen 
stellt sicher, dass das Referenzsignal nicht verfalscht wird. Eine weitere MaBnahme sieht 
vor, dass eine Uberpriifung uberhaupt nicht mehr durchgefuhrt wird, wenn die Anzahl der 
als fehlerhaft erkannten Sensoren eine vorgegebene Anzahl uberschreitet. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Weiterbildungen des erfindungsgemaBen 
Verfahrens ergeben sich aus weiteren abhMngigen Anspruchen und aus der folgenden 
Beschreibung. 



Zeichnung 



Fig. I zeigt ein Blockschaltbild einer Brennkraftmaschine sowie einer Steuenmg und 
Figuren 2 - 5 zeigen Flussdiagramm von unterschied lichen Ausgestaltungen eines 
erfindungsgemaBen Verfahrens. 
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Der Brennkraftmaschine 100 wird iiber einen Ansaugbereich 105 Frischluft zugefiihrt. 
Die Abgase der Brennkraftmaschine 100 durchlaufen einen Abgasbereich 1 10. Im 
Abgasbereich 1 10 ist ein Abgasnachbehandlungssystetn 1 15 angeordnet. Hierbei kann es 
sich um einen Katalysator und/oder urn einen Partikelfilter handeln. Das 
Abgasnachbehandlungssystem 1 15 kann mehrere Katalysatoren fur unterschiedliche 
Schadstoffe oder Kombinationen von wenigstens einem Katalysator und einem 
Partikelfilter enthalten. 



Desweiteren ist eine Steuereinheit 170 vorgesehen, die wenigstens eine 
Motorsteuereinheit 175 und eine Abgasnachbehandlungssteuereinheit 172 enthalt. 
Alternativ kSnnen die Motorsteuereinheit 175 und die 

Abgasnachbehandlungssteuereinheit 172 auch getrennt angeordnet sein. Die 
Motorsteuereinheit 175 beaufschlagt ein Kraftstoffzumesssystem 180 mit 
Ansteuersignalen. Ferner stellen die Motorsteuereinheit 175 und/oder die 
Abgasnachbehandlungssteuereinheit 1 72 Signale fur jeweils die andere Einheit und/oder 
weitere Steuereinheiten bereit. 



Weiterhin sind Sensoren vorgesehen, welche die Abgasnachbehandlungssteuereinheit 172 
und die Motorsteuereinheit 175 mit Signalen versorgen. Ein erster Sensor 191 stellt ein 
Sensorsignal SI bereit, das den Zustand der Frischluft charakterisiert. Ein zweiter Sensor 
192 stellt ein Sensorsignal S2 bereit, das den Zustand des Kraftstoffzumesssy stems 180 
charakterisiert. Ein drifter Sensor 193 stellt ein Sensorsignal S3 bereit, das den Zustand 
des Abgases vor dem Abgasnachbehandlungssystem 115 charakterisiert. Ein vierter 
Sensor 194 stellt ein Sensorsignal S4 bereit, das den Zustand des 
Abgasnachbehandlungssystems 1 15 charakterisiert. Ein funfter Sensor 195 stellt ein 
Sensorsignal S5 bereit, das den Zustand der Abgase nach dem 

Abgasnachbehandlungssystem 1 15 charakterisiert. Samtliche funf Sensoren 191, 192, 

193, 194, 195 erfassen eine einzige MessgroBe im Bereich der Brennkraftmaschine 100. 
Bei der MessgrdBe handelt es sich beispielsweise um die Temperatur. Alternativ kann es 
sich bei der MessgrSBe um den Druck handeln. Denkbar sind auch andere MessgroBen 
wie beispielsweise Beschleunigung oder Drehzahl. 

Abhangig von der Ausfuhrungsform konnen alle dargestellten Sensoren 191, 192, 193, 

194, 195 vorgesehen sein. Bei alternativen Ausgestaltungen konnen die minimale Anzahl 
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von drei Sensoren oder auch mehr als die dargestellten fiinf Sensoren 191, 192, 193, 194, 
195 vorgesehen sein. 

Das erfindungsgemafie Verfahren zur Uberpriifung wenigstens dreier Sensoren 191, 192, 
193, 194, 195, die eine Messgrofie im Bereich der Brennkraftmaschine 100 erfassen, 
arbeitet folgendermafien: 

Ausgehend von Sensorsignalen SI, S2, S3, S4, S5 berechnet die Motorsteuerung 175 ein 
Ansteuersignal zur Beaufschlagung des.Kxaftstoffzumesssystems 180. Das 
Kraftstoffzumesssystem 1 80 misst daraufhin die entsprechende Kraftstoffmenge der 
Brennkraftmaschine 100 zu. Die bei der Verbrennung entstehenden giftigen 
Abgaskomponenten werden in einem oder mehreren Katalysatoren, welche im 
Abgasnachbehandlungssystem 1 1 5 enthalten sind, in unschadliche Komponenten 
umgewandelt. Zur Beseitigung der im Abgas enthaltenen Partikel kann im 
Abgasnachbehandlungssystem 1 15 ein Partikelfilter enthalten sein. Ein Katalysator 
arbeitet in einem bestimmten Temperaturbereich optimal. Eine Regeneration eines 
Partikelfilters erfolgt ebenfalls in einem bestimmten Temperaturbereich optimal. Die als 
Temperatursensoren ausgestalteten Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 erfassen an 
unterschiedlichen Stellen die Temperatur. Mit diesen Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 
kann die Abgastemperatur der Brennkraftmaschine 100 auf einem vorgegebenen 
Temperaturniveau oder in einem vorgegebenen Temperaturbereich gehalten werden. Die 
als Drucksensoren ausgestalteten Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 ermittelten die im 
Ansaugbereich 105, an der Brennkraftmaschine 100 und/oder im Abgasbereich 110 
auftretenden Drucke. Beispielsweise kann der Beladungszustand des Partikelfilters 
anhand der auftretenden Druckdifferenz ermittelt werden. Der im Ansaugbereich 105 
angeordnete erste Sensor 191 erfasst beispielsweise den Luftdruck, -der bei der Festlegung 
des Luft-Kraftstoff-Gemisches beriicksichtigt werden kann. 

Eine Uberpriifung des ordnungsgemaBen Arbeitens der wenigstens drei Sensoren 191, 
192, 193, 194, 195 stellt ein ordnungsgemalies Arbeiten der Brennkraftmaschine 100 und 
insbesondere des Abgasnachbehandlungssystems 1 15 sicher. 

In Figur 2 ist eine erste erfindungsgemaGe Ausflihrungsform anhand eines 
Flussdiagrammes dargestellt. Eine erste Abfrage 200 uberpruft, ob Betriebszustande 
vorliegen, in denen eine Uberprufting moglich ist Solche Betriebszustande liegen 
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insbesondere dann vor, wenn die Brennkraftmaschine 100 einen stationaren 
Betriebszustand aufweist, wenn die Brennkraftmaschine 100 abgeschaltet ist und sich in 
Stillstand befindet oder wenn die Brennkraftmaschine 100 gerade gestartet wurde und 
sich noch in der Kaltstartphase befindet. 

Eine vorteilhafte Ausgestaltung sieht vor, dass der Stillstand der Brennkraftmaschine 100 
detektiert wird. Hierzu gibt ein vorgesehener Zeitgeber nach Ablauf einer vorgegebenen 
Zeit ein Signal ab, bei dessem Auftreten von einem ausreichend langen Stillstand der 
Brennkraftmaschine 100 ausgegangen werden kann. Wenn ein Startvorgang der 
Brennkraftmaschine 100 nach einem ausreichend langen Stillstand auftritt, kann ein 
Kaltstart angenommen werden. 

Eine vorteilhafte Ausgestaltung, die einen stationaren Betriebszustand, den Stillstand 
und/oder den Kaltstart der Brennkraftmaschine 100 detektiert, sieht vor, dass das 
Sensorsignal SI, S2, S3, S4, S5 eines ausgewahlten Sensors 191, 192, 193, 194, 195, 
welches eine langsame Anderungsgeschwindigkeit aufweist, mit dem Sensorsignal SI, 
S2, S3, S4, S5 wenigstens eines anderen Sensors 191, 192, 193, 194, 195 verglichen wird. 
Sofern es sich bei den Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 urn Temperatursensoren handelt, 
wird das Sensorsignal desjenigen Sensors 191, 192, 193, 194, 195 herangezogen, der die 
Temperatur des Mediums erfasst, welches die grofite Warmekapazitat aufweist. Im 
gezeigten Ausfuhrungsbeispiel handelt es sich vorzugsweise um den zweiten Sensor 192, 
der die Temperatur des Kraftstoffzumesssy stems 180 erfasst. Mit dieser Ausgestaltung 
wird festgestellt, ob die gesamte Vorrichtung in einem eingeschwungenen Zustand ist, 
der in einem stationaren Betriebzustand, dem Stillstand oder bei einem Kaltstart der 
Brennkraftmaschine 100 vorliegt. Dabei ist es unerheblich, ob der Sensor 191, 192, 193, 
194, 395 an sich eine-hohe. Warmekapazitat aufweist oder das Medium, dessen 
Temperatur erfasst wird. Einen stationaren Betriebzustand, ein Stillstand oder ein 
Kaltstart der Brennkraftmaschine 100 Iiegt dann vor, wenn die Different zwischen dem 
Sensorsignal des ausgewahlten Sensors 191, 192, 193, 194, 195 und des wenigstens einen 
anderen Sensors 191, 192, 193, 194, 195 einen vorgegebenen Schwellenwert 
unterschreitet. 



Eine Weiterbildung dieser Ausgestaltung sieht vor, dass die Sensorsignale zweier 
ausgewahlter Sensoren 191, 192, 193, 194, 195, welche eine langsame 
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Anderungsgeschwindigkeit aufweisen, zum Vergleich herangezogen werden. Hier reicht 
es aus, wenn wenigstens eine Differenz das Kriterium erfiillt. 

Nachdem in der ersten Abfrage 200 festgestellt wurde, ob ein solcher Betriebszustand 
vorliegt, wird in einem ersten Funktionsblock 210 ein Mittelwert M eines MaBes der 
Sensorsignale SI, S2, S3, S4, S5 derzu uberpriifenden Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 
gebildet. Bei diesen Ausfuhrungsbeispiel ist der Mittelwert M das Referenzsignal. 
Vorzugsweise ist bei der Mittelwertbildung eine Gewichtung der einzelnen Sensorsignale 
Si, S2, S3, S4, S5 vorgesehen. Die Gewichtung wird mit den Korrekturfaktoren Kl, K2, 
K3, K4, K5 berucksichtigt. Mit der Gewichtung ist es moglich, die Wichtigkeit der 
einzelnen Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 und/oder den Einbauort zu berucksichtigen. 
Ein wesentlicher Vorteil ergibt sich bei der Gewichtung dadurch, dass die Gewichtung 
derjenigen Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 vermindert werden kann, die in einem 
stationaren Betriebzustand, im Stillstand oder wahrend des Kaltstart der 
Brennkraftmaschine 100 in Abhangigkeit von den Umgebungsbedingungen 
unterschiedliche Sensorsignale bereitstelien. Es konnte beispielsweise der Fall auftreten, 
dass der erste Sensor 191 bei einem sonnigen Wetter bei gleicher Umgebungstemperatur 
eine andere Temperatur erfasst als bei Bewolkung, sofern die Brennkraftmaschine 100 in 
einem Kraftfahrzeug angeordnet ist. Dennoch liegt auch in diesem Fall ein stationarer 
Betriebszustand, ein Stillstand oder ein Kaltstart der Brennkraftmaschine 100 vor, bei 
dem die erfindungsgemaBe Uberpriifling der Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 
freigegeben wird. 

In einem nachfolgenden zweiten Funktionsblock 220 werden die Differenzen Dn der 
einzelnen Sensorsignale Sn bezogen auf den im ersten Funktionsblock 210 ermittelten 
Mittelwert M ermittelt. In einer zweiten Abfrage 230 werden die einzelnen Differenzen 
Dn mit einem Schwellenwert SW verglichen. Diejenige Differenz Dn, die den 
Schwellenwert SW iiberschreitet, fiihrt zu dem Sensor 191, 192, 193, 194, 195, der 
voraussichtlich fehlerhaft ist. 

In f igur 3 ist eine alternative Ausgestaltung dargestellt. Zunachst ist wieder im zweiten 
Funktionsblock 220 die Ermittlung der Differenzen Dn zwischen den einzelnen 
Sensorsignalen Sn und dem Mittelwert M vorgesehen. In einem nachfolgenden dritten 
Funktionsblock 240 wird die maximale Differenz Max Dn ermittelt. In der 
anschlieBenden dritten Abfrage 250 wird iiberpruft, ob die ermittelte maximale Differenz 
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Max Dn einen vorgegebenen Schwellenwert SW iiberschreitet. 1st dies der Fall, ist dieser 
Sensor 191, 192, 193, 194, 195 mit der Maximaldifferenz voraussichtlich fehlerhaft. Der 
Vorteil dieser alternativen Ausgestaltung liegt darin, dass ein fehlerhafter Sensor 191, 
192, 193, 194, 195, dessen Sensorsignal SI, S2, S3, S4, S5 den im ersten Funktionsbiock 
210 ermittelten Mittelwert M verfalschen kann, nicht dazu fuhrt, dass bei der 
Uberpriifung in der zweiten Abfrage 230 zu viele Sensoren 191, 192, 193, 194, 195 
irrtumlich als fehlerhaft eingestuft werden. 

In Figur 4 ist eine weitere alternative Ausgestaltung dargestellt. In dieser Ausgestaltung 
wird das Referenzsignal aus einem MaB eines Sensorsignals SI, S2, S3, S4, S5 eines 
einzigen zu uberprufenden Sensors 191, 192, 193, 194, 195 gewonnen. Im einfachsten 
Fall ist das Referenzsignal identisch mit dem Sensorsignal SI, S2, S3, S4, S5. Dieser Fall 
ist in Figur 4 gezeigt. Weiterhin ist das Ausfuhrungsbeispiel gemaB Figur 4 aus 
Ubersichtlichkeitsgriinden auf die Oberprufung von drei Sensoren 191, 192, 193 
beschrankt dargestellt. 

Die bereits beschriebene erste Abfrage 200 detektiert wieder, ob ein Betriebzustand der 
Brennkraftmaschine 100 vorliegt, in welchem die Uberwachung zulassig ist. Ist dies der 
Fall, so wird in einem Funktionsbiock 510 eine erste Differenz Dl zwischen dem 
Sensorsignal SI des ersten Sensors 191 und dem Sensorsignal S2 des zweiten Sensors 
192 ermittelt. Im nachfolgenden Funktionsbiock 520 wird eine zweite Differenz D2 
zwischen dem Sensorsignal SI des ersten Sensors 191 und dem Sensorsignal S3 des 
dritten Sensors 193 ermittelt. 

Die anschlieBende Abfrage 530 uberpruft, ob die erste Differenz Dl groBer als ein erster 
Schwellenwert SW1 ist. Ist dies der Fall, so iibecpcQft eine weitere Abfrage 540, ob die 
zweite Differenz D2 groBer als ein zweiter Schwellenwert SW2 ist. Ist dies nicht der Fall, 
so wird in einem Funktionsbiock 560 der erste Sensor SI als fehlerhaft erkannt. Wird in 
der Abfrage 540 festgestellt, dass die zweite Differenz D2 groBer als der zweite 
Schwellenwert SW2 ist, so wird in einem Funktionsbiock 262 der zweite Sensor S2 als 
fehlerhaft erkannt. 



Wird in der Abfrage 530 festgestellt, dass die erste Differenz Dl nicht groBer als der erste 
Schwellenwert SW1 ist, so uberpruft eine Abfrage 550, ob die zweite Differenz D2 
groBer als der zweite Schwellenwert SW2 ist. Ist dies der Fall, so wird in einem 
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Funktionsblock 264 der dritte Sensor S3 als fehlerhaft erkannt. Wenn die Differenzen D 1 , 
D2 kleiner sind als die Schwellenwerte SW1 und SW2, so wird in einem Funktionsblock 
266 erkannt, dass kein Fehler vorliegt. 

Vorzugsweise ist vorgesehen, dass die Schwellenwerte SW1 und SW2 den gleichen Wert 
annehmen. Es kann aberauch vorgesehen sein, dass die Schwellenwerte SW1, SW2 
unterschiedliche Werte annehmen konnen. 

In Figur 5 ist ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel dargestellt. In dieser Ausgestaltung wird 
das Referenzsignal ebenfalls aus einem Ma8 eines Sensorsignals SI, S2, S3, S4, S5 eines 
einzigen zu uberpriifenden Sensors 191, 192, 193, 194, 195 gewonnen. Im einfachsten 
Fall ist das Referenzsignal identisch mit dem Sensorsignal SI, S2, S3, S4, S5. Dieser Fall 
ist in Figur 5 gezeigt. Weiterhin ist auch dieses Ausfiihrungsbeispiel gemaB Figur 5 aus 
Ubersichtlichkeitsgrunden auf die Uberprufimg von drei Sensoren 191, 192, 193 
beschrankt dargestellt . 

Der Unterschied zwischen dem Ausfiihrungsbeispiel gemaB Figur 4 und 5 liegt darin, 
dass bei dem Ausfiihrungsbeispiel gemaB Figur 5 die Differenzen Dl, D2, D3 zwischen 
alien Sensorsignalen SI, S2, S3 gebildet werden. Dabei wird jeweils der Betrag der 
Abweichung zwischen den einzelnen Sensorsignalen SI, S2, S3 ermittelt. Sind alle 
Differenzen Dl, D2, D3 unterhalb eines Schwellenwerts SW1, so werden alle Sensoren 

51, S2, S3 als fehlerfrei erkannt. Ist eine der Differenzen Dl, D2, D3 groBer als der 
Schwellenwert SW1, wird auf Fehler erkannt. Der Fehler kann aber keinem Sensor SI, 

52, S3 zugeordnet werden. Sind zwei Differenzen grdfier als der Schwellwert SW1, so 
wird derjenige Sensor SI, S2, S3 als fehlerhaft erkannt, der bei beiden Berechnungen der 
Differenzen verwendet wird. Bei dieser Ausfiihrungsform kann ein Fehler nicht nur 
erkannt werden, er kann auch einem bestimmten Sensor SI, S2, S3 zugeordnet werden. 

In der ersten Abfrage 200 wird wieder wie in den vorhergehenden Ausfuhrungsbeispielen 
gepruft, ob ein stationarer Betriebszustand, ein Stillstand oder ein Kaltstart der 
Brennkraftmaschine 100 vorliegt. In einem nachfolgenden Funktionsblock 410 wird eine 
erste DifferenzDl zwischen dem ersten und zweiten Sensorsignal SI, S2 gebildet. Wie 
bei alien bislang beschriebenen Differenzbildungen wird auch hier vorzugsweise der 
Betrag der Differenz gebildet. In einem Funktionsblock 420 wird eine zweite Differenz 
D2 gebildet, die dem Betrag der Differenz zwischen dem ersten und dem dritten 
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Sensorsignal SI, S3 entspricht. In einem weiteren Funktionsblock 430 wird eine dritte 
Differenz D3 gebildet, die dem Betrag der Abweichung zwischen dem zweiten und 
dritten Sensorsignal S2, S3 entspricht. 

In der anschlieBende Abfrage 440 wird uberpruft, ob die Differenz Dl groBer als der 
Schwellenwert SW1 ist 1st dies der Fall, so wird in einer Abfrage 445 uberpruft, ob die 
zweite Differenz D2 groBer als ein Schwellenwert SW2 ist. Ist dies der Fall, so wird in 
dem Funktionsblock 260 der erste Sensor 191 fehlerhaft erkannt. Ist dies nicht der Fall, 
wird in einer Abfrage 448 uberpruft, ob die dritte Differenz D3 groBer als ein 
Schwellenwert SW3 ist. Ist dies der Fall, so wird im Funktionsblock der zweite Sensor 

192 als fehlerhaft erkannt. Ist dies nicht der Fall, so wird in einem Funktionsblock 268 
ein Fehler erkannt, der nicht zuordnenbar ist. 

Wird in der Abfrage 440 erkannt, dass die Differenz Dl nicht groBer als der 
Schwellenwert SW1 ist, so wird in der Abfrage 450 uberpruft , ob die zweite Differenz 
D2 groBer als der Schwellenwert SW2 ist. Ist dies nicht der Fall, so wird im 
Funktionsblock 266 auf fehlerfreien Sensoren 191, 192, 193 erkannt. Ist dies der Fall, so 
wird in der Abfrage 455 uberpruft, ob die dritte Differenz D3 groBer als der 
Schwellenwert S W2 ist. Ist dies der Fall, so wird im Funktionsblock 264 der dritte Sensor 

193 als fehlerhaft erkannt. Ist dies nicht der Fall, so wird im Funktionsblock 268 der 
Fehler erkannt, der nicht zuordnenbar ist. 
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2.9.2003 Lo 

ROBERT BOSCH GMBH, 70442 Stuttgart . 



Anspruche 

1. Verfahren zur tTberprufxmg wenigstens dreier Sensoren (191, 192, 193, 194, 195), 
die eine MessgroBe im Bereich einer Brennkraftmaschine (100) detektieren, 
dadurch gekennzeichnet, dass ein MaB fur das Sensorsignal (SI, S2, S3, S4, S5) 
desjeweils zu uberpriifenden Sensors (191, 192, 193, 194, 195)miteinem 
Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5) verglichen wird, dass das Referenzsignal 
(M, SI, S2, S3, S4, S5) aus wenigstens einem Teil der Sensorsignale (SI, S2, S3, 
S4, S5) der zu uberpriifenden Sensoren (191, 192, 193, 194, 195) gewonnen wird 
und dass ein Sensor (191, 192, 193, 194, 195) als fehlerhaft erkannt wird anhand 
eines Vergleichs des MaBes fiir das Sensorsignal (SI, S2, S3, S4, S5) und dem 
Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5). 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Referenzsignal (M, 

51, S2, S3, S4, S5) aus einem Mittelwert (M) eines MaBes der Sensorsignale (SI, 

52, S3, S4, S5) mindestens eines Teils der zu uberpriifenden Sensoren (191, 192, 
193, 194, 195) gebildetwkd. 

3. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensorsignale (SI, 
S2, S3, S4, S5) bei der Mittelwertbildung mit jeweils einem vorgegebenen Faktor 
(Kl, K2, K3, K4, K5) gewichtet werden. 

4. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass ein Sensor (191, 192, 
193, 194, 195) als fehlerhaft erkannt wird, wenn die Differenz (Dn, Dl, D2, D3) 
zwischen dem MaB fur das Sensorsignal (SI, S2, S3, S4, S5) und dem 
Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5) einen vorgegebenen Schwellenwert (S W, 
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SW1, SW2, SW3) uberschreitet 

5. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass derjenige Sensor (191, 
192, 193, 194, 195) als fehlerhaft erkannt wird, dessen MaB fur das Sensorsignal 
(SI, S2, S3, S4, S5) am weitesten vom Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5) 
entfernt liegt. 

6. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Referenzsignal (M, 

51, S2, S3, S4, S5) aus einem MaB eines Sensorsignals (SI, S2, S3, S4, S5) eines 
einzigen zu uberpnifenden Sensors (191, 192, 193, 194, 195) gewonnen wird. 

7. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Uberprufung in 
einem stationaren Betriebszustand oder im Stillstand oder nach einem Kaltstart der 
Brennkraftmaschine (100) durchgefuhrt wird. 

8. Verfahren nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Stillstand der 
Brennkraftmaschine (100) detektiert wird, dass ein Zeitgeber vorgesehen ist, der 
bei einem detektierten Stillstand gestartet wird und dass die Uberprufung nach 
Ablauf einer vorgegebenen Zeit vorgesehen ist. 

9. Verfahren nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der stationare 
Betriebszustand, der Stillstand oder der Kaltstart der Brennkraftmaschine (110) 
detektiert wird anhand eines Vergleichs zwischen einem Sensorsignal (SI, S2, S3, 
S4, S5) wenigstens eines ausgewahlten Sensors (191, 192, 193, 194, 195), welches 
eine langsame Anderungsgeschwindigkeit aufweist, und einem Sensorsignal (SI, 
S2,.S3 r S4, S5) eines zu uberprufenden Sensors (191, 192, 193, 194, 195). 

10. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Sensorsignal (SI 2, 

52, S3, S4, S5) eines als fehlerhaft erkannten Sensors (191, 192, 193, 194, 195) bei 
der Ermittlung des Referenzsignals (M, SI, S2, S3, S4, S5) nicht berucksichtigt 
wird. 

1 1 . Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass eine Uberprufung nicht 
mehr durchgefuhrt wird, wenn die Anzahl der als fehlerhaft erkannten Sensoren 



- 14- 

R. 304249IP1 



(191, 192, 193, 194, 195) eine vorgegebene Anzahl uberschreitet. 

12. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die MessgroBe eine 
Temperatur ist. 
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ROBERT BOSCH GMBH, 70442 Stuttgart 



Verfahren zur Oberprufung wenigstens dreier Sensoren. die eine MessgroBe im Bereich 
einer Brennkraftmaschine erfassen 

Zusammenfassung 

Es wird ein Verfahren zur Uberpriifung wenigstens dreier Sensoren (191, 192, 193, 194, 
195) vorgeschlagen, die eine MessgroBe im Bereich einer Brennkraftmaschine (100) 
erfassen. Ein MaB fur das Sensorsignal (SI, S2, S3, S4, S5) des jeweils zu uberprufenden 
Sensors (191, 192, 193, 194, 195) wird mit einem Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5) 
verglichen, das aus wenigstens einem Teil der Sensorsignaie (SI, S2, S3, S4, S5) der zu 
uberprufenden Sensoren (191, 192, 193, 194, 195) gewonnen wird. Ein Sensor (191, 192, 
193, 194, 195) wird als fehlerhaft erkannt anhand eines Vergleichs des MaBes fur das 
Sensorsignal (SI, S2, S3, S4, S5) mit dem Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5). Das 
Referenzsignal (M, SI, S2, S3, S4, S5) wird beispielsweise aus einem Mittelwert (M) 
eines MaBes der Sensorsignaie (SI, S2, S3, S4, S5) mindestens eines Teils der zu 
uberprufenden Sensoren (191, 192, 193, 194, 195) gebildet, wobei die einzelnen 
Sensorsignaie (SI, S2, S3, S4, S5) bei der Mittelwertbildung mittels Korrekturfaktoren 
(Kl, K2, K3, K4, K5) unterschiedlich gewichtet werden konnen. Die Sensoren (191, 192, 
193, 194, 195) sind beispielsweise Temp'eratursensoren oder Drucksensoren, die in einem 
Ansaugbereich (105) der Brennkraftmaschine (100), an der Brennkraftmaschine (1 00) 
selbst, in einem Abgasbereich (110) und/oder in einem Abgasnachbehandlungssystem 
(115) angeordnet sein konnen. 
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